1. IEEE754 Kayan Noktah Say1 Formati Aritmetigi

Glinlimiizde bilgisayar islemcilerinin genelinde ikilik tabanda islem yapmasi i¢in kullanilan
IEEE754 kayan noktal1 say1 format1 detayl sekilde ele alinacaktir. Bu say1 formati ile yapilan

dort isleme ait algoritmalar 6rneklerle gosterilecektir.

2. Sinyal Jeneratori Tasarimi

e Kare, Uggen, Siniis sinyallerini iiretecek.

e Genligi 0,2 Vile 5 V arasinda, frekans1 10 Hz-100 KHz arasinda ayarlanabilir.

e Dalga tipini degistirebilmek i¢in bir anahtar olacaktir.

e Genlik ve frekans ayarmi degistirebilmek i¢in iki tane POT kullanilacaktir.

e Devre gercek zamanli olarak degil simiilasyonu, Proteus, PSpice gibi programlarda

yapilacaktir  ve cikis dalga sekilleri osiloskopta gosterilecektir.

3. Sabit Akim ve Gerilim Modunda Calisabilen, 0-20 V, 0-2 A Ayarlanabilir Gii¢ Kaynagi
Tasarim
e Giic kaynag Transformatdr ve dogrultma, filtreleme, regiilasyon agamalarini igerecek.
e Voltaj regiilator entegre devresinden faydalanamazsiniz.
e Devre ger¢cek zamanli olarak degil, simiilasyonu Proteus, PSpice gibi programlarda

yapilacaktir.
4. Frekansmetre Tasarim
e Resetlenebilir ve LCD gostergeli Frekansmetre tasarlanacaktir.
e Devre gergek zamanlh olarak degil simiilasyonu Proteus, PSpice gibi programlarda
yapilacaktir.

5. Firin Tasarim

e Sicaklig1 100-250 °C arasinda bir pot yardimiyla ayarlanabilir.
e Sicaklik degeri LCD ekranda gosterilecek.

e Devre gercek zamanli olarak degil simiilasyonu Proteus, PSpice gibi programlarda
yapilacaktir.

6. PID Kontrolcii Tasarimi Gerceklestirilerek Sistem Kontrolii Yapilacaktir

Kontrolciiniin yerlesme zamani 1,2 saniyeden diisiik, asimi yiizde %10°dan az, kararl1 hal hatas1

%71 olacak.
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7. FPGA’de Farkh Frekanslara Sahip Saat Sinyali Ureteci Kodu

e Projede giris bilgisi olarak FPGA’in i¢ yapisina yer verilecektir.

e (Girisine aldig1 saat sinyali ile farkli frekansa sahip ii¢ saat sinyali {iretip ¢ikisa veren
donanim kodu yazilacaktir ve yazilan kod detayl seklide anlatilacaktir.

e VHDL ya da Verilog donanim tanimlama dillerinden herhangi biri kullanilabilir.

e Tasarimin kodlarin yazilmasi yeterlidir. Gergek zamanl hali ya da simiilasyonunun

yapilmasina gerek yoktur.

8. FPGA’de 32 Bit Saya¢ Tasarim

e Projede giris bilgisi olarak FPGA’in i¢ yapisina yer verilecektir.

e Ikili say1 sisteminde, saat sinyalinin yiikselen kenarinda degerini 1 artiran, Reset sinyali
‘0’ degerini aldiginda resetleme islemi yapan 32 bit sayacin donanim kodu yazilacaktir
ve yazilan kod detayl seklide anlatilacaktir.

e VHDL ya da Verilog donanim tanimlama dillerinden herhangi biri kullanilabilir.

e Tasarimin kodlarmin yazilmast yeterlidir. Ger¢ek zamanli halinin ya da

simiilasyonunun yapilmasina gerek yoktur.

9. FPGA’de 7 Segmentli Led Gosterge Siiriicii Tasarim

e Projede giris bilgisi olarak FPGA’in i¢ yapisina yer verilecektir.

e (Qirisine aldig1 3 bit uzunlugunda ikilik tabandaki sayiy1, 7 Segmentli Led Gostergede
goriintiileyecek donanimin kodlar1 yazilacaktir ve yazilan kod detayli seklide
anlatilacaktir.

e VHDL ya da Verilog donanim tanimlama dillerinden herhangi biri kullanilabilir.

e Tasarimin kodlarmin yazilmas: yeterlidir. Ger¢ek zamanli halinin ya da

simiilasyonunun yapilmasina gerek yoktur.

10. FPGA’de 16 Bit Tam Toplayici1 Tasarimi

e Projede giris bilgisi olarak FPGA’in i¢ yapisina yer verilecektir.
e Hazir fonksiyon kullanilmadan or, and, xor gibi mantik kapilar1 kullanilarak 16 bit tam
toplayiciya ait donanim kodlar1 yazilacaktir ve yazilan kod detayli seklide anlatilacaktir.

e VHDL ya da Verilog donanim tanimlama dillerinden herhangi biri kullanilabilir.



e Tasarimin kodlarmin yazilmasi yeterlidir. Ger¢ek zamanli halinin ya da

simiilasyonunun yapilmasina gerek yoktur.

11. PIC ile 4 Seviyeli Sivinin Kontrol Edilmesi
e PICI16F628 mikroislemcisi kullanilacaktir.

e 4 kademeli s1v1 seviye kontroliiniin simiilasyonu yapilacaktir.
¢ Simiislayonda siviy1 temsil etmesi agisindan ledler kullanilabilir.

¢ Projenin simiilasyonu yapilacaktir.

12. PIC Tabanh Tek Eksenli Giines Takip Sistemi

¢ Bir giines panelinin giinesi takip etmesini saglayan motor siiriicii devresi tasarlanacaktir.
e PIC16F877 mikroislemcisi kullanilacaktir.
e Sag-sol ve yukari-asag1 hareketi saglamak amaciyla projede iki motor yer alacaktir.

e Projenin simiilasyonu yapilacaktir.

13. PIC ile Sise Dolum Sistemi

e PICI16F877 mikroislemcisi kullanilacaktir.

e Projede bant ve su pompast i¢in iki adet motor yer alacaktir. (Bir bant ile yeni sise
gelecek, pompa ile su doldurulacaktir.)

e LCD ekran gosterge olarak kullanilacaktir. (Yeni sise aliniyor, doluyor, dolum bitti
bilgileri yazdirilacaktir.)

e Yeni sise geldigini ya da dolum iglemi bittigini PIC’e haber vermek i¢in sensorler
yerine buton kullanmalisiniz.

e Tasarimin simiilasyonu yapilacaktir.



